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Inledning

Denna dokumentation beskriver steg for steg montering, inkoppling,
kalibrering och felsokning. Momenten forklaras med kortfattad text och
bilder for att pa enklaste sitt driftsitta overlastvigen.

Ar det nigot ni tycker ar oklart i denna manual,
ar ni hjartligt vilkomna att hora av er till oss pa
STEGBORGS EL-evator och lamna era synpunkter.
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1 Beskrivning

1.1 Huvudfunktioner

. 2 lastnivéer med relautgingar + analog utgang.

. Automatisk kompensation for dynamisk last under fard.
(Blockeringsingang)

. Automatisk kompensation for statisk last.

. Justerbar kompensation for korgkabelvikt.

) Lostagbart programmeringsverktyg med 2x8 tecken LCD.
o Vil skyddad IPX2

Teknisk data

Matningsspanning 12/24VDC

Stromforbrukning Max 200mA

Reldutgangar 1/2 1A 30VDC, 0,3A 125VDC Resistiv last
Blockeringsingdng Potentialfri

Arbetstemperatur -10 till +50 grader
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2 Systemets komponenter

2.1 LLEC6 med integrerad sensor

For montering pé korgbalk.

2.2 LLECG6 for extern sensor

Extern sensor for linor, 2m kabel.

Max 6 linor, 13mm.
Max 7 linor, 10mm.

Max 10 linor, 8mm.

Extern sensor for montering under korg.
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3 Installation

3.1 Integrerad sensor eller sensorer under korg

Rl )

EWSLLEFRM EWSLLEROP

Externa sensorer under korg
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3.2 Extern sensor for linor

EWSLLBROP
Dra skruvarna i botten vid
montering av lingivaren. An- +
vand distanserna och vand I
mothallet ratt vid 6-8mm linor. @ 8mm |

Nedan angivna maxvikter

dubbleras vid 2:1 upphang- . @ 6 J_
ning o.s.v. - '
‘7 »
v_-"'
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v A4 v
Lindiamater Max 6 Linor Max T Linor Max 10 Linor
- EWS.RS6X13 || EwsRsTX10 ]| EWs.RS10X8
Upptill @ &mm 2600 Kg
Upp till @10 mm 1200 Kg
Upp till 812 mm 2200 Kg
Upp till 813mm 2000 Kg




4 Inkoppling

4.1 Till styrsystem
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4.2 Lingivare

Sensor [ _EWS.RS6X13 |

Kontrollenhet

4.3 Givare under korg

Kontrollenhet

P = Tryck 1/ = Tejning



5 Kalibrering

Italiano / English / Frangaise / Deutsch / Espariol
Porugués / Russkiy

e — Menyval Forklaring
<h§_TiR_-_I:>_ > E Eimg Language

< Sefting >

9 _____ > OK‘ _____ > | < Wam-up, please wait>

Uppvarmningstid sensor

< Calibration >

e _____ > OKW _____ > A |'J [‘W ["> Ange lastvikt i kg

o ————— > F)KJ “““ > | < Empty cabin, are you sure ?>| ~> J_]' ﬁ

b = /
o ----- > QK| -3 > & Z 10s for att utrymma korgen
5 d

< Reference weight > kﬁ y/
O > (A [V] [« ) it

o _____ > OK‘ _____ > & S 10s for att utrymma korgen, om du inte anvander dig
\ J sjalv som vikt.

%/_____D, Troskelnivierna satts automatiskt (kan andras i <Thresholds= menyn)
Threshold 1 = 100%, kontakt N/O. Threshold 2 = 115%, kontakt N/O.
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6 Avancerade justeringar

ngrammeringsverl{tyg

/I = MNavigera | menyer och andra varden

u

57 |

Ga ini menyer och bekrafta val

GA ur menyer och backa upp en niva

Forklaring

‘ . Galibration

Kalibrering
Setting 0K
—| Compensation Kompensationskatting
v
Threshold 1
ok | Thresfrold 2
Threshold Ej Du kan manuellt &ndra parmetrar
Fg;?%”g{{}i) uppmatta under kalibrering eller
¥y! - - kompensationsprocedur
e Aven reldutgangamas funktion NO/NC
Configuration E’ﬂ Compensation

Programmeringsverktyget kan tas loss for att t. ex. monteras bakom korgtabla

11



7 Funktionstest vid besiktning

For att enkelt kontrollera funktionen vid besiktning, sinks troskelviardena
tillfalligt for att kunna provlasta med mindre vikt.

| Tryck ner tills
__________ >
o > v ‘ > | < Threshold meny Threshold

) < Threshold 1>
2 R OKJ _____ > | < Threshola 2> Tryck OK
_____ [ ] ( | ( Vilj vilken niva
e > A ‘ VJ ____ > |0K1 som ska s@nkas
[ a2 | (wr] ) Ange onskad
o ____ > A ‘ v J < >| “““ > |OK provningsvikt
Tryck ESC for

att backa ur
o """ > |ESC menyer

Nir den nya troskelnivan 6verskrids tands Led 3 eller 4 beroende pa vilken
som har dndrats och véningsvisaren i korgen visar och talar 6verlast,
alternativt visar de yttre vaningsvisarna fullast.

Aterstill troskelvirden p samma sitt som ovan.
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8 Felsokning

Problem Losning

Enheten ar avstangd (LED 1 av) Spanningssatt enheten

Enheten fungerar e] (LED 2 blinkar ej) Stang av och satt pa igen

Troskelvarden overskridna (LED 3/4 pa) Reducera lasten for att aterstalla

LEDC

- LED OFF,
| -. [ Troskelvarde —10"/9 Q‘L Y%ﬁ,
] ol

/

O Ledav

® |edpa (fast sken)

cooooco

_| - _| ‘ e~ Led p& (blinkar)

S
|

Led | Status Led | Status
Led 1 = Stramforsorjning ° v53,/ o | @ Felsok
Led 2 = Normal funktion Ny e

el V/ ® | © Frelsok
Led 3/4 = Troskelniva 1/2 ° v/ ® | @ Felsok
Led 5= Lastblockering ® | Matning blockerad O | Matning pagér
Led 6 = Kompensation ® | Akiiverad O | Avstangd
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9 Anteckningar






Kontakta oss
Mail. Info@stegborgs.se
Order. order@stegborgs.se
Tel vaxel. 0152-223 12
Forsiljning. 0152-785 771
Inkop / leverans. 0152-785 772
Support / Jour. 0152-785 770

o
@srsasonas
ElL-evator



